
Aufgabengebiete:

▪ Zusammenbau eines Roboter-Baukastens

▪ Programmierung des Roboterarms über einen Raspberry Pi

▪ Test und Inbetriebnahme des Roboterarms

Voraussetzungen: 

▪ Programmiererfahrung

▪ Handwerkliches Geschick

▪ Eigenständige Arbeit

Wir bieten:

▪ Flexible Arbeitszeiten in Absprache mit der Betreuerin

▪ Bearbeite dein eigenes kleines Projekt!

Studentische Hilfskraft [m/w/d] für Aufbau, Programmierung und 
Inbetriebnahme eines Tisch-Roboterarms gesucht!

Kontakt: Laura Tiedemann – laura.tiedemann@tu-braunschweig.de | Raum 229
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